



	1: 中文
	书签AA07460C　　　　　　　　　　拉绳走珠组合
\(60cm/80cm可选\)
	书签1BC72EE7　　　　　　　　　　轨道
	书签FBC58FBE　　　　　　　　　　安装码
	书签A87B158B　　　　　　　　　　主传动箱
	书签E62F47D6　　　　　　　　　　挂布扣
	书签9761D84B　　　　　　　　　　副传动箱
	书签46266BC7　　　　　　　　　　同步齿带
	书签B42B16EA　　　　　　　　　　挂钩\(S型\)
	书签D91E68B1　　　　　　　　　　传动箱盖板
	书签1B66523F　　　　　　　　　　滑车
	书签2D60BF14　　　　　　　　　　电机
	书签116D967A　　　　　　　　　　带臂滑车
	书签EABD2A3E　　　　　　　　　　N17-4E开合帘电机与轨道系统说明书

	书签C9F5DC9F　　　　　　　　　　载力参数表
	书签A633A900　　　　　　　　　　承
	书签C51A61CC　　　　　　　　　　说明:
	书签C9978EBD　　　　　　　　　　1、图表中，列出了2N.m单电机配合不同轨道设置\(长度/打开方式等\)时最大承重。当计算电机最大承重时，面料的折皱率也要考虑进去。

	书签2199BCC8　　　　　　　　　　轨
	书签51634B36　　　　　　　　　　N17、N18 款电动开合帘机构图
	书签DE4075BA　　　　　　　　　　S 型电动开合帘机构图
	书签8486BB6B　　　　　　　　　　布带\(S型\)
	书签25D705BC　　　　　　　　　　道机构图及配件说明
	书签441923C3　　　　　　　　　　轨
	书签45AD92EE　　　　　　　　　　道以及电机的安装和拆卸
	书签E1F253B9　　　　　　　　　　安装挂布
扣后将安
装码卡入
轨道之中
	书签48C4421E　　　　　　　　　　轨
道
安
装
	书签8FD9E1F8　　　　　　　　　　N17
电
机
安
装
	书签F0E29920　　　　　　　　　　面料长度
	书签4BD304E0　　　　　　　　　　轨道样式
	书签27664C0C　　　　　　　　　　承重
	书签43EA0B86　　　　　　　　　　60
	书签094EB823　　　　　　　　　　55
	书签7EAC632F　　　　　　　　　　50
	书签35EF4B60　　　　　　　　　　50
	书签F6FFFF4C　　　　　　　　　　45
	书签7881D203　　　　　　　　　　40
	书签99EE66A0　　　　　　　　　　45
	书签B27927DB　　　　　　　　　　40
	书签53DD07A8　　　　　　　　　　35
	书签2001DE91　　　　　　　　　　40
	书签0053FC9C　　　　　　　　　　35
	书签8265CBFF　　　　　　　　　　30
	书签7ED1CCFC　　　　　　　　　　35
	书签22563542　　　　　　　　　　30
	书签26A6D087　　　　　　　　　　30
	书签B9F92DB4　　　　　　　　　　25
	书签176146CD　　　　　　　　　　31
	书签496653C6　　　　　　　　　　21
	书签C3F8904E　　　　　　　　　　21
	书签A9422822　　　　　　　　　　16
	书签B30DF315　　　　　　　　　　25
	书签D4BE9FA9　　　　　　　　　　20
	书签A890050A　　　　　　　　　　R500
	书签AA3EB25C　　　　　　　　　　R500
	书签808FB46B　　　　　　　　　　R500
	书签E71A868E　　　　　　　　　　R500
	书签A50807B4　　　　　　　　　　R3000
	书签C11FDD5D　　　　　　　　　　R3000
	书签F04887AD　　　　　　　　　　4m
	书签A5E17C0B　　　　　　　　　　8m
	书签92B9A950　　　　　　　　　　12m
	书签7AFC5127　　　　　　　　　　—
	书签BAD12AEC　　　　　　　　　　—
	书签FD2E87BB　　　　　　　　　　轨
	书签CDE0520E　　　　　　　　　　道系统组装说明
	书签77BA27C6　　　　　　　　　　1、使用螺丝刀，将主、
副传动箱配件安装好。

	书签C374DE9E　　　　　　　　　　2、如图：将主、副传
动箱下盖均安装到位。
	书签59A8FB40　　　　　　　　　　4、将同步卡带A装入同步齿带
一端的端首。
	书签6B203C16　　　　　　　　　　5、把滑车架安装到同步卡
带上，然后安装到轨道中。
	书签DBEC4DDB　　　　　　　　　　6、使同步齿带与轨道对齐。

	书签473912FC　　　　　　　　　　7、在另一端量出10.5cm并做记号。

	书签725385A7　　　　　　　　　　此处做标记
	书签4B1EE007　　　　　　　　　　8、把滑车架和同步卡带卸下。

	书签526A503B　　　　　　　　　　同步卡带A
	书签7B086EDB　　　　　　　　　　滑车架
	书签2A3B339B　　　　　　　　　　9、把同步齿带端首穿入传动箱。

	书签48FDDD0F　　　　　　　　　　15、装好滑车组件，然后把传动箱与轨道
组装到位。

	书签2FCA8E6B　　　　　　　　　　16、把同步齿带穿入轨道另一端
的传动箱。

	书签B3BFA864　　　　　　　　　　18、按顺序把滑车组件安装到
同步齿带上，然后装入轨道中。

	书签248D5664　　　　　　　　　　19、把传动箱与轨道
组装到位。

	书签2B602B22　　　　　　　　　　20、按图例组装好滑车组件。

	书签2DE18252　　　　　　　　　　10、然后按步骤先安装同步卡带A、同步卡带B；
然后安装滑车架。

	书签538E2BFD　　　　　　　　　　11、把滑车架等配件装入轨道滑动至轨道另一头，
与轨道末端定位对齐，准备截取预留传动齿带。
	书签00E226AC　　　　　　　　　　安装滑车架
	书签8F97583A　　　　　　　　　　安装同步卡带B
	书签9D7128C2　　　　　　　　　　安装同步卡带A
	书签BCA556F1　　　　　　　　　　21、将走珠装入轨道。

	书签2FF5E661　　　　　　　　　　22、安装N18款固定件，用螺丝刀拧紧固定螺丝。

	书签7A22C584　　　　　　　　　　安装固定件
	书签82DDBEEC　　　　　　　　　　安装固定件
	书签6A67475A　　　　　　　　　　安装走珠
	书签E67DDF4B　　　　　　　　　　安装走珠
	书签800EFA44　　　　　　　　　　23、安装N18副传动箱盖板。

	书签93488F9B　　　　　　　　　　24、把挂布扣装到传动箱。

	书签66F38616　　　　　　　　　　25、N18款标准轨道安装完毕\(注：S型电动开合帘轨道请参考相关的S型轨道组装说明书\)。

	书签D5BD2AE9　　　　　　　　　　挂布扣
	书签5E0AC987　　　　　　　　　　挂布扣
	书签D145BF91　　　　　　　　　　3、截取长度合适的N18轨道。
准备好同步齿带等轨道配件。
	书签CEAA77E0　　　　　　　　　　副传动箱
	书签211D5BE5　　　　　　　　　　传动箱盖板
	书签B9DFC404　　　　　　　　　　滑车
	书签191E9507　　　　　　　　　　同步齿带
	书签C82BE93E　　　　　　　　　　轨道
	书签8DB2CCFD　　　　　　　　　　走珠
	书签1150A25A　　　　　　　　　　安装码
	书签F7C4ED59　　　　　　　　　　主传动箱
	书签36FA9D41　　　　　　　　　　固定件
	书签12CF87CA　　　　　　　　　　电机
	书签5D044320　　　　　　　　　　挂布扣
	书签43448BED　　　　　　　　　　固定件
	书签02D9C5BB　　　　　　　　　　L型安装码\(单轨\)
	书签BFA80C4A　　　　　　　　　　L型安装码\(双轨\)
	书签FCB31DF2　　　　　　　　　　90度轨道转接器
	书签5FA5EBFB　　　　　　　　　　N18轨道接驳条
	书签15D14EB5　　　　　　　　　　10.5cm
	书签1AA48378　　　　　　　　　　3
	书签B28156FE　　　　　　　　　　安装完毕
	书签B13A4012　　　　　　　　　　把安装码
移至合适
的位置，
锁紧螺丝
固定轨道
	书签3CD692D2　　　　　　　　　　
N18
电
机
安
装
	书签DA592DE8　　　　　　　　　　将电机板手
向左推开，
插入传动箱
	书签110CA517　　　　　　　　　　1
	书签6BAA9ACB　　　　　　　　　　2
	书签D8DB69DD　　　　　　　　　　插入电机后
向右推扳手
固定电机
	书签A0470B76　　　　　　　　　　下拉扳手
推至左边
	书签2D002362　　　　　　　　　　1
	书签6EA54447　　　　　　　　　　然后插入电机
	书签822992B2　　　　　　　　　　2
	书签AB9BDD5E　　　　　　　　　　插入电机后
向右推扳手
固定电机。
	书签6B71E1F5　　　　　　　　　　3
	书签8302AD78　　　　　　　　　　安装完毕
	书签23AAA155　　　　　　　　　　1
	书签20900B9E　　　　　　　　　　2
	书签5ADE376B　　　　　　　　　　N17
电
机
拆
卸
	书签F94BCF73　　　　　　　　　　N18
电
机
拆
卸
	书签4B5E3A0E　　　　　　　　　　扶稳电机
将板指向左推
	书签C84D02AC　　　　　　　　　　将电机拨出
拆卸完毕
	书签B3C699A7　　　　　　　　　　1
	书签CFFC6FCD　　　　　　　　　　2
	书签56126341　　　　　　　　　　1
	书签A9AD7A2C　　　　　　　　　　扶稳电机下拉
板指推至左边
	书签95446D06　　　　　　　　　　将电机拨出
拆卸完毕
	书签22E9C414　　　　　　　　　　2
	书签B14C1D77　　　　　　　　　　1.按电机上的【SET】键
	书签83828DC7　　　　　　　　　　2.在电机停止运行后10s内，选择
   需要对码的频道后按一下【CODE】键
	书签CFC6F75B　　　　　　　　　　消指定码
	书签26D661C4　　　　　　　　　　电机放置及出线方式
	书签1EE7AF7B　　　　　　　　　　A
	书签96904391　　　　　　　　　　B
	书签CCFBBAC5　　　　　　　　　　C
	书签670673E5　　　　　　　　　　D
	书签64F4BE56　　　　　　　　　　电机下置
	书签6947FDC5　　　　　　　　　　电机下置
	书签0DE0B0EE　　　　　　　　　　电机下置
	书签63F89825　　　　　　　　　　电机上置
	书签76D6E547　　　　　　　　　　消所有码
	书签C5A81D1B　　　　　　　　　　接
	书签65502850　　　　　　　　　　线口开关接线方法
	书签905F064A　　　　　　　　　　设定键
	书签1D165C47　　　　　　　　　　过线孔
	书签88F68192　　　　　　　　　　接线口
	书签E97CA278　　　　　　　　　　
常
关
	书签3C4631BA　　　　　　　　　　
停
止
	书签FDE6A37A　　　　　　　　　　
点
关
	书签578B788C　　　　　　　　　　
公
共
	书签6C032800　　　　　　　　　　
点
开
	书签5825FC13　　　　　　　　　　
常
开
	书签4A0D6E1A　　　　　　　　　　SET
	书签B9CD825D　　　　　　　　　　程序烧录口
	书签6ACF5F9F　　　　　　　　　　①
	书签6C264A3F　　　　　　　　　　②
	书签080650B4　　　　　　　　　　③
	书签6F28BDFC　　　　　　　　　　④
	书签3A8D078E　　　　　　　　　　⑤
	书签68062BA5　　　　　　　　　　⑥
	书签19A92B32　　　　　　　　　　
\(注：请使用反弹式或轻触式开关。\)
	书签0BDA1451　　　　　　　　　　⑥
	书签E2D743BE　　　　　　　　　　②
	书签B7C234AE　　　　　　　　　　①
	书签25A8210B　　　　　　　　　　④
	书签D17F3D44　　　　　　　　　　说明：

	书签01E6FE80　　　　　　　　　　①按下常开键并松开、控制电机正转
②按下常关键并松开、控制电机反转
③按下停止键并松开、控制电机停止

	书签FD2F38BC　　　　　　　　　　打开电机后盖: 
	书签E6CE1145　　　　　　　　　　将电机后盖掰开
	书签3FE3D5E9　　　　　　　　　　进行编程操作前请打开电机后盖
	书签C93F4E45　　　　　　　　　　电机扳

手复位

	书签AB06EC89　　　　　　　　　　带臂滑车
	书签786FFB35　　　　　　　　　　单位:\(Kg\)
	书签F2444B02　　　　　　　　　　注:  双开                  单开
	书签C83E491B　　　　　　　　　　我们推荐使用下面公式来计算面料的重量：面料的重量=单位面积面料重量kg/m2 × 面料覆盖面积m2 ×折皱率
	书签E30FFA10　　　　　　　　　　1
	书签DF1AAAA7　　　　　　　　　　3
	书签334D4BEE　　　　　　　　　　2
	书签E2DD079A　　　　　　　　　　12、截取预留传动齿带后
重新拆开传动箱和轨道。

	书签A0E0D428　　　　　　　　　　先把传动箱和轨道组装好
	书签CF4E65F6　　　　　　　　　　把装好的滑车部分对齐到轨道另一端
	书签ADFFA66C　　　　　　　　　　1.在标记右方安装同步卡带
	书签10A164B9　　　　　　　　　　2.安装滑车
	书签85E2B177　　　　　　　　　　找到标记
	书签133879F9　　　　　　　　　　12cm
	书签68E56199　　　　　　　　　　预留12cm传动齿带，剪掉多余部分
	书签5FDCC854　　　　　　　　　　沿标记剪断
	书签B0F925BB　　　　　　　　　　13、找到步骤\(7\)
画好的标记。

	书签B9700BB1　　　　　　　　　　14、按顺序安装同步卡带A、
同步卡带B和滑车。

	书签4CDFF419　　　　　　　　　　12cm
	书签01624E01　　　　　　　　　　把安装好的滑车组件装入轨道
	书签08C639D1　　　　　　　　　　把齿带传入传动箱
	书签D5FE3B8F　　　　　　　　　　A/2  H12058
	书签719C2684　　　　　　　　　　把传动箱和轨道拆开
	书签FE1196D8　　　　　　　　　　把装好的滑车
组件装入轨道
	书签F192CC44　　　　　　　　　　已拆卸的
带臂滑车

	书签57E6CF9A　　　　　　　　　　不带臂
滑车
	书签E4983793　　　　　　　　　　滑车架
	书签34DE4A52　　　　　　　　　　同步卡带B
	书签3AD9BA2B　　　　　　　　　　同步卡带A
	书签8C870061　　　　　　　　　　轨道
	书签6BAC2EAB　　　　　　　　　　同步齿带
	书签0BB01A33　　　　　　　　　　连接铁板3
	书签33C49C8B　　　　　　　　　　连接铁板1
	书签26574DED　　　　　　　　　　连接铁板2
	书签1EF87A2D　　　　　　　　　　①
	书签91123627　　　　　　　　　　②
	书签A8061309　　　　　　　　　　③
	书签BAE8F434　　　　　　　　　　①连接铁板1
	书签965AE25B　　　　　　　　　　②连接铁板2
	书签FD0EAABD　　　　　　　　　　③连接铁板3
	书签A032021E　　　　　　　　　　CODE
	书签ABA50573　　　　　　　　　　SET
	书签7CDD66BD　　　　　　　　　　充电插口
	书签404E9A87　　　　　　　　　　转速设置：
	书签E90FC68F　　　　　　　　　　二档转速可调节，出厂前默认第一档：
	书签A8052623　　　　　　　　　　正反转动三次提示
	书签03F00439　　　　　　　　　　1、按住电机的【设定键】约15s
	书签386CFD82　　　　　　　　　　作说明
	书签58C3BAB9　　　　　　　　　　操
	书签438D88E6　　　　　　　　　　\( *以A3按键发射器为例进行说明，其它发射器请参考相应的发射器说明书。\)
	书签58F1462F　　　　　　　　　　1、选择需要对码的频道；
	书签A3DF175A　　　　　　　　　　2、按一下电机上【设定键】；
	书签2D3BACDC　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签4AC7B1BD　　　　　　　　　　选择
	书签0E1D968C　　　　　　　　　　对码：
	书签ED954078　　　　　　　　　　   重复操作对码步骤即是消除当前码。一台电机最多储存10个发射通道，再增加新发射通道只会循环覆盖最后一个通道：
	书签3B830436　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签76387A76　　　　　　　　　　CODE
	书签2FFB665F　　　　　　　　　　SET
	书签03235EA0　　　　　　　　　　
Ф1.5mm
以下的工具
	书签1DCB8247　　　　　　　　　　3、电机停止后10s内按一下【CODE】键；
	书签51B34146　　　　　　　　　　1、按住电机【设定键】约10s
	书签531244CA　　　　　　　　　　2、再次按一下【设定键】；
	书签8600AC92　　　　　　　　　　消码：
	书签E0FB4ED4　　　　　　　　　　清除电机上所有接收储存发射器的记忆，其它设置不会改变或清除：       
	书签3D9A2FAE　　　　　　　　　　正反转动二次提示
	书签CBC8EEBA　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签8EC92800　　　　　　　　　　行程取消：
	书签E2270E6F　　　　　　　　　　
N17-4E、4A5记忆行程电机才具有此功能 ;  可参照方式一或方式二其中一种方式取消行程：
	书签7F321752　　　　　　　　　　1、按一下电机的【SET】键；
	书签457CBE01　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签101A56DF　　　　　　　　　　1、选择需要取消的频道；
	书签2E085541　　　　　　　　　　2、长按发射器【CODE】键约10s
	书签CA532E59　　　　　　　　　　选择
	书签D6AC1F9B　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签423A68CE　　　　　　　　　　CODE
	书签868FE737　　　　　　　　　　SET
	书签26385232　　　　　　　　　　
Ф1.5mm
以下的工具
	书签77BF1F07　　　　　　　　　　方式一 :
	书签4A2AF14E　　　　　　　　　　方式二 :
	书签1B316492　　　　　　　　　　换向：
	书签F80AC57C　　　　　　　　　　切换己对上码电机运转方向。如：换向前，按发射器上行键，窗帘往下运行；换向后，按
发射器上行键，窗帘往上运行：
	书签ABAD81EA　　　　　　　　　　2、长按发射器【SET】键约10s
	书签6F92840E　　　　　　　　　　3、电机停止后10s内按【停止键】约5s
	书签C02227B3　　　　　　　　　　停
	书签C841AA60　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签ACE7F0EC　　　　　　　　　　1、选择需要换向的频道；
	书签4A81887E　　　　　　　　　　选择
	书签3B0F4BBE　　　　　　　　　　CODE
	书签38BEFEAE　　　　　　　　　　SET
	书签E4D905A6　　　　　　　　　　
Ф1.5mm
以下的工具
	书签09B152D2　　　　　　　　　　复制：
	书签1F3FD21F　　　　　　　　　　为已经对码的电机新增加一个发射器：
	书签B63EB4C9　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签3BB217C2　　　　　　　　　　选择
	书签EC69715F　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签37CFA4B0　　　　　　　　　　CODE
	书签BF81A2EF　　　　　　　　　　SET
	书签D5BC7B3D　　　　　　　　　　
Ф1.5mm
以下的工具
	书签230E5981　　　　　　　　　　CODE
	书签9DB59118　　　　　　　　　　SET
	书签31EAC352　　　　　　　　　　
Ф1.5mm
以下的工具
	书签20D551F8　　　　　　　　　　1、选择需要复制的频道；
	书签9152C0AD　　　　　　　　　　2、长按发射器【CODE】键约10s
	书签8C7D9321　　　　　　　　　　3、电机停止后10s之内按B发射器【CODE】键
	书签247C1EB9　　　　　　　　　　A
	书签BA0B4C39　　　　　　　　　　A
	书签7EC9C3EA　　　　　　　　　　B
	书签9D3141FF　　　　　　　　　　A发射器
	书签36678060　　　　　　　　　　A发射器
	书签961E4A56　　　　　　　　　　B发射器
	书签3D53E9C9　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签79EFC0CB　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签D147B082　　　　　　　　　　方式一 :
	书签5EE25E7A　　　　　　　　　　方式二 :
	书签B98192DE　　　　　　　　　　!
	书签0EE4BBF9　　　　　　　　　　①充电时充电器上亮绿灯，充满电时亮红灯（建议充电≥7个小时）；


	书签EA5DA816　　　　　　　　　　②低电压时，电时会发出嘀嘀提示音（提示请及时充电）；

	书签977F02B9　　　　　　　　　　③充满电一次可正常使用1年左右；
	书签A85324CF　　　　　　　　　　2N.m单电机
	书签E681855D　　　　　　　　　　2、图表中，电机最大承重没有考虑面料与轨道或窗帘箱摩擦而需要的额外的动力。
	书签590AE49E　　　　　　　　　　按先后次
序安装同
卡带A、B
和滑车架
	书签AC658A34　　　　　　　　　　公司保留更改产品设计与说明书的权利，届时将不另行通知，图片仅供参考，具体以实物为准。
	书签A4822821　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签694430F0　　　　　　　　　　手拉启动距离设置：
	书签21770300　　　　　　　　　　默认手拉距离是5cm启动，可设置为15cm启动：
	书签CB2706EF　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签7929782D　　　　　　　　　　选择
	书签BDF5D737　　　　　　　　　　正反转动提示
	书签8037A248　　　　　　　　　　CODE
	书签BC53FFB5　　　　　　　　　　SET
	书签B43A0230　　　　　　　　　　
Ф1.5mm
以下的工具
	书签9E18703B　　　　　　　　　　1、选择相应的频道；
	书签C3F9C317　　　　　　　　　　2、长按发射器【SET】键约10s
	书签5773214F　　　　　　　　　　3、电机停止后10s内按【上键】约5s
	书签86EE4A61　　　　　　　　　　上

	2: 英文
	书签A3EAFB0C　　　　　　　　　　N17-4ECurtain motor & Track system manual

	书签8009FA26　　　　　　　　　　Bearing Capacity Parameter Table
	书签A1F962E2　　　　　　　　　　B
	书签48BB7F04　　　　　　　　　　C
	书签14D7076E　　　　　　　　　　Curtain Motor Structural Drawing
	书签39D24D74　　　　　　　　　　I
	书签87B36BDE　　　　　　　　　　Installation and dis assembly of track and motor
	书签24938F9D　　　　　　　　　　N17 motor
assembling
	书签9F90F442　　　　　　　　　　T
	书签08E8699E　　　　　　　　　　The track system the assembly instruction
	书签76FA5B74　　　　　　　　　　1. Assemble the accessories for unit
driver and Idler unit by screwdriver.

	书签C456C137　　　　　　　　　　2. As drawing,install the
cover for Idler unit .
	书签948EB5E2　　　　　　　　　　4. Put the belt clip A at the end of belt.
	书签EB3A838E　　　　　　　　　　5. Assemble Master carrier bearing A 
into the belt,Then assemble it into track.
	书签F31D9DD6　　　　　　　　　　6. Align the belt clip and track.

	书签B6CFE34D　　　　　　　　　　7. Mark at the 10.5cm of the other side.

	书签38FB2366　　　　　　　　　　Mark here
	书签05CADEE2　　　　　　　　　　8. Disassembly the Master carrier 
bearing and belt clip.

	书签C6697830　　　　　　　　　　Belt clip A
	书签47E89014　　　　　　　　　　Master carrier
with arm 
bearing
	书签AE8ECAE7　　　　　　　　　　9. Put the belt into unit driver.

	书签2A41A915　　　　　　　　　　15. After insert master carrier-without arm,
connect the drive unit and track again. 

	书签1E110E47　　　　　　　　　　16. Put belt into the other drive unit on the
other side of the track.

	书签8CB824F0　　　　　　　　　　18. Insert the belt clips and Master
carrier with arm bearing on the belt
as picture showed .

	书签F36D61AD　　　　　　　　　　19. Connect the drive unit and
track together.

	书签E84AAFB5　　　　　　　　　　20. Install carrier-with arm as picture
showed.

	书签28F4EABD　　　　　　　　　　10. Install belt clip A and belt clip B, then insert
master carrier part A .

	书签B478F5D3　　　　　　　　　　11. Insert master carrier bearing and belt clips into the track 
as picture showed, move them to the end of other side of 
the track , cut off the excessive belt.
	书签C5715DC7　　　　　　　　　　Insert master
carrier bearing
	书签0AEE58A0　　　　　　　　　　Insert
belt clip B
	书签8DCDA012　　　　　　　　　　Insert
belt clip A
	书签95CEF1B0　　　　　　　　　　21. Put runners into the track as picture showed.

	书签D8E1998A　　　　　　　　　　22. Install N18 loop stop, and fix it .

	书签A596D517　　　　　　　　　　Install N18 loop stop
	书签39D22C1D　　　　　　　　　　Install N18 loop stop
	书签8FC305B7　　　　　　　　　　Insert runners
	书签64085E27　　　　　　　　　　Insert runners
	书签B119CA7D　　　　　　　　　　23. Cover the N18 Idler unit.

	书签6AA9CA51　　　　　　　　　　24. Hook the fabric hanger on drive unit.

	书签8EA0FA36　　　　　　　　　　25. N18 standared track installation done. \( Note: S-wave curtain track please see the installation instruction itself.\)  

	书签109EB38E　　　　　　　　　　Fabric hanger
	书签92800E0D　　　　　　　　　　3. Cut right length of N18 track,
prepare belt etc accessories for tack
	书签77D3398D　　　　　　　　　　Disassembly
master carrier
with arm

	书签8BE71E6A　　　　　　　　　　master carrier
without arm
	书签3C86B22C　　　　　　　　　　Master carrier
with arm 
bearing
	书签E988C5BD　　　　　　　　　　Belt clip B
	书签734F4448　　　　　　　　　　Belt clip A
	书签6C0D194A　　　　　　　　　　Track
	书签4E26319C　　　　　　　　　　Blet
	书签EF85C90D　　　　　　　　　　L Bracket
\(Single track\)
	书签5A818655　　　　　　　　　　L Bracket
\(Double track\)
	书签24E3A745　　　　　　　　　　N18 Track 90
degree bend
	书签79FCD49A　　　　　　　　　　10.5cm
	书签3C45735B　　　　　　　　　　3
	书签E2E07B4B　　　　　　　　　　Finished installation
	书签F13B23FC　　　　　　　　　　move the screens
pole of the motor
left and insert the
drive unit.
	书签03663D89　　　　　　　　　　1
	书签1D09D270　　　　　　　　　　2
	书签061BDF1E　　　　　　　　　　Then put the motor
into the drive unit 
and move the screens
pole towards the right
to fix the motor.
	书签C5FC45BD　　　　　　　　　　Pul l the screens pole
downward,and insert
the drive unit.
	书签9315A2F1　　　　　　　　　　1
	书签1D0F685D　　　　　　　　　　2
	书签2C412E75　　　　　　　　　　Move the wrench to the
right side fix motor after
insert the motor
	书签0345D116　　　　　　　　　　3
	书签DA406033　　　　　　　　　　Assemble
the bracket
on the track
after fix the
hook.
	书签FBB4133C　　　　　　　　　　Track installation
	书签72A644B2　　　　　　　　　　1
	书签E3CC9ACC　　　　　　　　　　2
	书签A484157E　　　　　　　　　　N17 motor
disassembly
	书签05403FA3　　　　　　　　　　Hold the motor steady,
then move the screens
pole left.
	书签1B74B17F　　　　　　　　　　Pul l the motor
out from the
drive unit, and
finish disassembling.
	书签7F6B23C4　　　　　　　　　　1
	书签A1F7BBE7　　　　　　　　　　2
	书签D2868BA0　　　　　　　　　　1
	书签DDDD9F3A　　　　　　　　　　Pul l the screens pole
toward bottom right and
move to left side
	书签C127700C　　　　　　　　　　Then pull the motor out
from the drive unit,
finish disassembling.
	书签32E0589E　　　　　　　　　　2
	书签77D2F40F　　　　　　　　　　Motor position and
Way of outgoing line
	书签ED966BAD　　　　　　　　　　A
	书签D4A7FD1F　　　　　　　　　　B
	书签2A5794CF　　　　　　　　　　C
	书签63FF6A7F　　　　　　　　　　D
	书签646C6679　　　　　　　　　　Motor down position
	书签8B951DFC　　　　　　　　　　Motor down position
	书签DEBD503C　　　　　　　　　　Motor down position
	书签C0EED0A4　　　　　　　　　　Motor up position
	书签149EE408　　　　　　　　　　C
	书签EDA9530A　　　　　　　　　　Connection way 
	书签3B530561　　　　　　　　　　Setting Key
	书签A906F902　　　　　　　　　　Wire hole site
	书签56FD912F　　　　　　　　　　Wiring port
	书签FF8A8ED1　　　　　　　　　　
Keep moving close
	书签2DF3701C　　　　　　　　　　
Stop
	书签8BDF722D　　　　　　　　　　
Dot move close
	书签949FC4A7　　　　　　　　　　
Ground common
	书签493F4B70　　　　　　　　　　
Dot move open
	书签6B740BEF　　　　　　　　　　
Keep moving open
	书签A011E7FC　　　　　　　　　　Programming interface
	书签1E6CCB02　　　　　　　　　　
\(Note: Please use the rebound or light touch switch\)
	书签AA3912B6　　　　　　　　　　Note :

	书签B7D1C042　　　　　　　　　　①Pressing keep moving key one time ,
Control motor forward.
②Pressing keep stopping key one time ,
Control motor inversion.
③Pressing stop key one time,control 
motor stop.

	书签5BA35EF8　　　　　　　　　　Restoration

for the motor
wrench

	书签9F4008FD　　　　　　　　　　1
	书签C0CF7A72　　　　　　　　　　3
	书签4520B68F　　　　　　　　　　2
	书签000D8F4A　　　　　　　　　　12. After cut off the excessive belt,
disconnect drive unit and track.

	书签4E8B6681　　　　　　　　　　Connect drive unit and track together
	书签CE942407　　　　　　　　　　Put and keep the installed master carrier at the end of track
	书签2B953942　　　　　　　　　　1.Insert belt clips on the
   right side of the mark
	书签5BCCBB75　　　　　　　　　　2.Install master carrier
	书签8983207F　　　　　　　　　　Find the mark
	书签CC8CA586　　　　　　　　　　12cm
	书签B9B297EE　　　　　　　　　　Keep 12cm belt, 
cut the excessive part
	书签3FBCB1ED　　　　　　　　　　Cut off belt 
at the mark
	书签61B0D225　　　　　　　　　　13. Find the mark
you made at step 7.

	书签E4ED7964　　　　　　　　　　14. Insert the belt clip A , clip B and
master carrier-without arm in sequence

	书签B6C55783　　　　　　　　　　12cm
	书签026BC669　　　　　　　　　　Put the installed master carrier-without arm into track.
	书签01F8F39E　　　　　　　　　　Put the belt in to drive unit.
	书签0686B6E5　　　　　　　　　　Disconnect 
drive unit and track
	书签794A1141　　　　　　　　　　Put the installed
master carrier-
without arm into
track
	书签6272DFD3　　　　　　　　　　Description:
	书签EFE5D833　　　　　　　　　　1. The chart shows the maximum load bearing of 2N.m single motor with different track settings\(length/opening way,etc.\). 
    When calculating the maximum load bearing, the fabric wrinkle rate should also be taken into account. 
2. In the chart, the maximum load bearing does not consider the friction between fabric and track or curtain box.
	书签10B69CFC　　　　　　　　　　Units: \(Kg\)
	书签5F14E7A0　　　　　　　　　　Remark:  Double                         Single
	书签33A21D68　　　　　　　　　　Here by we recommend the formula to calculate the fabric weight as follows:fabric weight=fabric weight Kg/ m² x fabric area covered m² x wrinkles rate.
	书签DACED095　　　　　　　　　　Bracke
	书签F21014B1　　　　　　　　　　Drive unit
	书签01B8FC2D　　　　　　　　　　Idler unit
	书签4124595D　　　　　　　　　　Hanger\(S\)
	书签25683D04　　　　　　　　　　Idler unit
 cover
	书签6DEB2C80　　　　　　　　　　Master
carrier
\(Without arm\)	
	书签F3D5A820　　　　　　　　　　S Type Electric Curtain Organization Chart

	书签644BC1D2　　　　　　　　　　Curtian tape\(S\)
	书签D7CDF3AC　　　　　　　　　　N18
Loop stop
	书签2887D05F　　　　　　　　　　Belt	
	书签7CFE19C4　　　　　　　　　　Master
carrier
\(With arm\)	
	书签F3B6C421　　　　　　　　　　Pulling string runner
\(Space 60cm/80cm\)
	书签9BCF570C　　　　　　　　　　Track
	书签0260AE1E　　　　　　　　　　Fabric
hanger
	书签EAAEB29B　　　　　　　　　　Motor
	书签5DD83EFB　　　　　　　　　　N17、N18 Electric curtain Organization Chart

	书签7089DA03　　　　　　　　　　Idler unit
	书签F39138C6　　　　　　　　　　Idler unit
 cover
	书签2ADD3665　　　　　　　　　　Track
	书签BD8FBC6D　　　　　　　　　　N18 
Runner
	书签BDD75FA7　　　　　　　　　　Bracke
	书签230027F7　　　　　　　　　　Drive unit
	书签BD8F1CD7　　　　　　　　　　Motor
	书签F3658841　　　　　　　　　　Fabric
hanger
	书签431D1017　　　　　　　　　　N18 Track joiner
	书签5E51AF1E　　　　　　　　　　Master
carrier
\(With arm\)	
	书签3BECC4BD　　　　　　　　　　Master
carrier
\(Without arm\)	
	书签C46A81D1　　　　　　　　　　Belt	
	书签37FF33DE　　　　　　　　　　N18
Loop stop
	书签66451153　　　　　　　　　　N18 motor
assembling
	书签6D8A6EF3　　　　　　　　　　Finished installation
	书签8C43E172　　　　　　　　　　N18 motor
disassembly
	书签B678D46D　　　　　　　　　　insert the motor
	书签BBF09A0A　　　　　　　　　　Connection
plate 1
Connection
plate 2
	书签F5F4F242　　　　　　　　　　Connection
plate 3
	书签4F2098E6　　　　　　　　　　Connection
plate 1
Connection
plate 2
Connection
plate 3
	书签B993D30D　　　　　　　　　　①
	书签3BE66687　　　　　　　　　　②
	书签F8FBCC64　　　　　　　　　　③
	书签53417DBE　　　　　　　　　　①
	书签910272F3　　　　　　　　　　②
	书签4CAB2112　　　　　　　　　　③
	书签E609FEEB　　　　　　　　　　A/2  H12058
	书签09FF39E3　　　　　　　　　　SET
	书签6B3A5A73　　　　　　　　　　①
	书签5D557EED　　　　　　　　　　②
	书签075DBD01　　　　　　　　　　③
	书签1F2F977A　　　　　　　　　　④
	书签466C91DA　　　　　　　　　　⑤
	书签7E862E30　　　　　　　　　　⑥
	书签E872C1C9　　　　　　　　　　⑥
	书签128D04B0　　　　　　　　　　②
	书签0BF5D8C6　　　　　　　　　　①
	书签240B1304　　　　　　　　　　④
	书签B85DC583　　　　　　　　　　Charging socket
	书签D9387CEB　　　　　　　　　　CODE
	书签400D16C5　　　　　　　　　　SET
	书签022D3763　　　　　　　　　　CODE
	书签8B4500CA　　　　　　　　　　SET
	书签257F182B　　　　　　　　　　CODE
	书签18001462　　　　　　　　　　SET
	书签365A3365　　　　　　　　　　CODE
	书签04506074　　　　　　　　　　SET
	书签B319BCA5　　　　　　　　　　CODE
	书签6BE5A4D6　　　　　　　　　　SET
	书签E2EE92F6　　　　　　　　　　CODE
	书签80F05F0D　　　　　　　　　　SET
	书签60A28F39　　　　　　　　　　A
	书签B7F03525　　　　　　　　　　A
	书签2FE3EE14　　　　　　　　　　B
	书签D585EAAE　　　　　　　　　　Instructions
	书签2B1103B4　　　　　　　　　　I
	书签A2221165　　　　　　　　　　\( *Take A3 button transmitter as an example，For other transmitters，please refer to the corresponding transmitter manual。\)
	书签4C8534B3　　　　　　　　　　Pairing transmitter and motor：
	书签C8CD542C　　　　　　　　　　   Repeat the pairing operation once to eliminate the current pairing。A motor stores up to 10 
  transmitter channels，Adding a new transmitter channel will cover the earliest channel。For 
   example, current paired channels are 1~10。If you add channel 11，paired channels will be 2~11。：
	书签3EB25E66　　　　　　　　　　Open the motor cover: 
	书签7C2D044D　　　　　　　　　　Open the motor cover
	书签44CC9174　　　　　　　　　　Open the motor cover before you operate
	书签25A9E0FB　　　　　　　　　　1、Select the channel 
      that will be paired；
	书签3440C8A0　　　　　　　　　　2、Press【Set】button on motor；
	书签97D65ADD　　　　　　　　　　Select
	书签5A0E6F76　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签F1C43BDF　　　　　　　　　　
Tool with 1.5 mm diameter or less
	书签506617A7　　　　　　　　　　3、Within 10s after motor stops, 
      press 【Code】 button；
	书签D0F632DC　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签96DE85E1　　　　　　　　　　Speed setting：
	书签185537F5　　　　　　　　　　Two speed can be adjusted，Default is first：
	书签661DB6CF　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth three times
	书签81866D7B　　　　　　　　　　1、Press & Hold【Set】button on motor about 15s；
	书签2D058000　　　　　　　　　　Copy：
	书签2F19F7FD　　　　　　　　　　Add a new channel to control motor。 \(No need to touch motor\)：
	书签C2F2DC2C　　　　　　　　　　1、Select the channel that
       will be copied；
	书签5894CD4B　　　　　　　　　　2、Press & Hold【Code】button on
      transmitter about 10s
	书签0F475AE2　　　　　　　　　　3、Within 10s after motor stops, 
      pair on the new channe；
	书签4E6C48E3　　　　　　　　　　Tool with 1.5 mm diameter or less
	书签5A79F763　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签CBABE00D　　　　　　　　　　Tool with 1.5 mm diameter or less
	书签C8A1BD69　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签1EAA32C0　　　　　　　　　　A transmitter
	书签FE68CF0C　　　　　　　　　　A transmitter
	书签49AA6CD6　　　　　　　　　　B transmitter
	书签95B077D9　　　　　　　　　　Reset direction ：
	书签66735178　　　　　　　　　　Reset motor direction。Such as: before reset，press transmitter up
 button，blinds run down。After reset，press transmitter up button，blinds run up。

	书签F899BB9F　　　　　　　　　　2、Press & Hold【Set】button 
      on transmitter about 10s；
	书签C6941C58　　　　　　　　　　3、Within 10s after motor stops, 
      press【Stop】button about 5s；
	书签E99B5B9F　　　　　　　　　　Stop
	书签38E47DFA　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签9E68F8C5　　　　　　　　　　1、Select the channel that 
      will be reset direction；
	书签992AE807　　　　　　　　　　Select
	书签44C1BE6B　　　　　　　　　　
Tool with 1.5 mm diameter or less
	书签3ADD80C1　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签CE5B9FE7　　　　　　　　　　Eliminate limit：
	书签D6F6C639　　　　　　　　　　
N17-4E and 5 wires curtain motor have this features ;  Eliminate limit as way 1 or way 2：
	书签02C709DA　　　　　　　　　　1、Press【Set】button on motor；
	书签D2E1F8C8　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签8EB2BDF4　　　　　　　　　　1、Select the channel that 
      will be used to eliminate limits；
	书签ECB3F348　　　　　　　　　　2、Press & Hold【Code】button on 
      transmitter about 10s
	书签660FBC74　　　　　　　　　　Select
	书签14355133　　　　　　　　　　Tool with 1.5 mm diameter or less
	书签76D8ED8F　　　　　　　　　　Way 1 :
	书签8BA8C647　　　　　　　　　　Way 2 :
	书签EB6F584C　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签81DCFD2D　　　　　　　　　　Select
	书签31E3FBE2　　　　　　　　　　Delete code: 
	书签C6371E6D　　　　　　　　　　1、Press the【Set Key】on
       the motor
	书签19238D38　　　　　　　　　　2、Press【Code】key of selected 
       channel in 10s after motor stoped
	书签EC433BBD　　　　　　　　　　 Delete the assign code
	书签19C6B2A0　　　　　　　　　　1、Press the【Set Key】on
       the motor
	书签A40B5EC0　　　　　　　　　　2、Loosen the【Set Key】, 
       press the【Set Key】again.
	书签11EFEA4D　　　　　　　　　　Delete all code.
	书签687DF1BB　　　　　　　　　　Way 1 :
	书签DA7C56CB　　　　　　　　　　Way 2 :
	书签DF93C52A　　　　　　　　　　Delete the code with transmitter
	书签AAAC4AF8　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签24AEC7B3　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签37C78661　　　　　　　　　　
Tool with 1.5 mm diameter or less
	书签13E059B8　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth once.
	书签F4287749　　　　　　　　　　Motor response: 
rotate back and forth twice.
	书签32ACFF23　　　　　　　　　　!
	书签C622495B　　　　　　　　　　① When charging, there is green light. After charging full, there is red light. 
     \(recommended charge ≥7 hours\)；
	书签3C44BDD4　　　　　　　　　　② If low voltage, the motor will issue beep \(please promptly charge\);
	书签4019B6C2　　　　　　　　　　③ After charge full, motor can normally work about 1 year；
	书签FFF60D9B　　　　　　　　　　Company reserves the right to change product design and specifications without  prior notice then ,photos are for reference only.
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